
Zkou¹ková písemka LALA 16. 1. 2019 Jméno:

Teorie

V¹echna tvrzení uvádìjte i s pøedpoklady!

1. (a) De�nujte souøadnici a souøadnicový izomor�smus.

(b) Vyjmenujte 3 základní vlastnosti souøadnicového izomor�smu.

(c) Nech» V je vektorový prostor nad R. Nech» X = (~x1, ~x2) je báze V . Nech» dále ~x ∈ V

a (~x)X =

(
3
1

)
. Najdìte (3~x+ 4~x2 − ~x1)X . Vysvìtlete.

2. (a) De�nujte matici zobrazení v bázích.

(b) Vyslovte vìtu o matici slo¾eného zobrazení v bázích. Jak lze tuto vìtu vyu¾ít pøi pøe-
vádìní matice zobrazení v nìjakých bázích na matici stejného zobrazení v jiných bázích
(metodì øíkáme vná¹ení identity).

(c) Nech» A ∈ L(R2) je operátor rotace o π/2. Sestavte jeho matici ve standardní bázi.

3. (a) De�nujte podprostor.

(b) Vyjmenujte v¹echny mo¾né podprostory R3.

(c) Uveïte vlastnosti podprostorù (nulový vektor; triviální podprostory; vektorový prostor;
tranzitivita; dimenze podprostoru a dimenze vlastního podprostoru).

(d) Uveïte pøíklad podprostoru nekoneèné dimenze. Vysvìtlete.
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