4. cviceni - Skalarni soucin a ortogonalita

Typy tloh, které je bezpodmineéné nutné umeét fesit (uvazujeme vyluéné eukleidovské a unitdrni
prostory):

e doplnit ON soubor na ON bézi celého R™ (C™)
e nalézt ON (OG) bazi V CcC R™ (C")

e nalézt ON (OG) bézi V' CC R™ (C™) obsahujici néjaké predepsané vektory z R™ (C™) nebo
vektory z néjaké podmnoziny R™ (C™)

e nalézt OG doplnék V' ccC R™*(C™) do R™ (C")
e nalézt OG doplnék V do Q, kde V CC Q a Q CC R™ (C")

e nalézt OG prumét
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4. Najdéte bazi P+ cC R?, je-li

3 1
-5 -1
(a) P:[ 4 ) 0 ]>\7
1 7
3 1 0
1 1 1
(b) P:[ 4 ’ 0 ) -9 ]/\
4 2 1

5. Necht P,Q cc R*. Najdéte bazi Q* do P, je-li
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6. Necht P cc R* a # € R* Najdéte (tfemi zplisoby) Fp € P a @p. € Pt takové, ze
T =Fp + T3, je-li

2 2 1 2
3 1 2 .| o
P=lg [l o [ 2> %] 1
0 4 -1 —4



